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Recenzja

w postepowaniu o nadanie Panu dr. inz. Sebastianowi M. Topezewskiemu
stopnia naukowego doktora habilitowanego prowadzonym przez Rade
Naukows Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna Politechniki Warszawskiej

podstawa: Pismo nr RND. IM. 524.20.2023-2024(4) Przewodniczgcego Rady Naukowej
Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna PW Pana prof. dr. hab. inz. Roberta Sitnika z dnia
26.01.2024 r.

Dane podstawowe o Kandydacie

Kandydat ukonczyl w 2022 r. Studia Podyplomowe w Akademii Leona Kozminskiego
(Centrum Doradztwa i Ksztalcenia Menedzeréw) na kierunku: Akademia Menedzera
wykonujac pod kierunkiem dr Anny Baczynskiej prace nt: Prace dyplomowe realizowane na
Politechnice Warszawskiej w ramach projektow badawezych i przemysiowych.

W 2019 r. (24.09) po przedlozeniu rozprawy doktorskiej pt: Helicopter Control During
Landing on a Moving Confined Platform uzyskat stopien dr. na Wydziale Mechanicznym
Energetyki i Lotnictwa Politechniki Warszawskiej w dyscyplinie: automatyka, elektronika
i elektrotechnika. Promotorem rozprawy byl prof. dr hab. inz. Janusz Narkiewicz,
a promotorem pomocniczym dr inz. Przemystaw Bibik. Rozprawa uzyskata wyréznienie.
Kandydat jest absolwentem Politechniki Warszawskiej, gdzie ukoniczyl w 2014 r studia II° na
Wydziale Mechanicznym Energetyki i Lotnictwa na kierunku Lotnictwo i Kosmonautyka
w specjalnosci: automatyka i systemy lotnicze oraz w 2013 r. ukonczyl na tym samym wydziale

studia I°.

Droga zawodowa Kandydata zwigzana jest z Politechnikg Warszawska. Od grudnia 2012 r.
do chwili obecnej zatrudniony jest w Instytucie Techniki Lotniczej i Mechaniki Stosowanej
na stanowisku adiunkta badawczo-dydaktycznego. Wezesnie] w tym samym instytucie byl

zatrudniony na stanowisku asystenta naukowo-dydaktycznego (12.2014-11.2019).

Kandydat nie ubiegal si¢ w innej jednostce organizacyjnej o nadanie stopnia doktora

habilitowanego.

Al. Powstaricow Warszawy 12, 35-959 Rzeszow
tel. kom. 603 950 957; mareko@prz.edu.pl i



Kryteria oceny w postepowaniu habilitacyjnym okreslono w art.219 ust.1 pkt u ustawy z dnia
20 lipca 2018 r. — Prawo o Szkolnictwie Wyzszym i1 Nauce, zalaczniku do uchwaly PW nr
320/L/2023 Senat PW z dnia 29 marca 2023 r. oraz par.3 umowy o dzielo
(PSP/zlecenie*504440700069).

Ocena osiggnieé naukowych

Kandydat ubiega si¢ o stopien doktora habilitowanego w dziedzinie Nauk InZzynieryjno-
Technicznych w dyscyplinie Inzynieria Mechaniczna na podstawie cyklu publikacji
naukowych powiazanych ze soba tematycznie pod tytulem ., Zawansowane metody

identyfikacji systemow w zagadnieniach lotniczych”.

Jako reprezentatywne dla tak okreslonego cyklu publikacji Kandydat wyodrebnil ze swojego
dorobku pie¢ publikacji w indeksowanych czasopismach naukowych oraz trzy materialy

konferencyjne. [ tak:

Artvkuly w czasopismach naukowych

Topezewski S. (90%), Bibik P. (10%): "LQR and LQG Control of the Helicopter During
Landing on the Ship Deck", Aircraft Engineering and Aerospace Technology, Vol. 95, No. 9,

2023. doi: 10.1108/AEAT-10-2022-0291, 70 pkt MNiSW
Wspotautorstwo koncepcji i metodologii rozwigzania problemu zaprezentowanego
w artykule. Jest autorem zintegrowanej metody sterowania opartej na regulatorze
liniowo-kwadratowym i regulatorze liniowo-kwadratowym-Gaussa. Przygotowat
kampanie testowg, ktdrej rezultaty prezentujg efektywnos¢ sterowania smigtowcem
uzywajac regulatoréw LQR i LQG podczas wykonywania misji podejscia i lagdowania
na ruchomym pokiadzie okretu. Przeprowadzit takze analize i opisat uzyskane wyniki.

Zugaj M. (30%), Edawdi M. (30%), Iwanski G. (10%), Topczewski S. (10%), Bibik P. (10%),
Fabianski P. (10%): "An Unmanned Helicopter Energy Consumption Analysis", Energies, 16,
2067, 2023. doi: 10.3390/en16042067, 140 pkt MNiSW
Wspoétautorstwo koncepcji przedstawionej w artykule oraz dokonat przegladu
literatury. Pozyskat finansowanie dla prac przedstawionych w artykule.
Topezewski S. (80%). Zugaj M. (10%), Bibik P. (10%): "Impact of Actuators Backlash on the
Helicopter Control During Landing on the Moving Vessel Deck", Aircraft Engineering and
Aerospace Technology, Vol. 93 No. 9, pp. 1387-1394, 2021. doi: 10.1108/AEAT-10-2020-
0240, 70 pkt MNiSW

Wspotautorstwo koncepcji | metodologii rozwigzania problemu zaprezentowanego
w artykule. Oprécz przeprowadzenia przegladu literatury | opracowania
zintegrowanej metody sterowania, przygotowat takie kampanie testows, ktorej
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rezultaty pokazuja wptyw réinych wartosci luzow sitownikéw na wydajnosc
sterowania $miglowcem podczas wykonywania misji podejscia i ladowania na
ruchomym poktadzie okretu. Przeprowadzit takze analize i opisat uzyskane wyniki
badan.

Topczewski S. (70%), Narkiewicz J. (20%), Bibik P. (10%): "Helicopter Control During
Landing on a Moving Confined Platform", IEEE Access, 8, pp. 107315-107325, 2020. dou:
10.1109/ACCESS.2020.3000294, 100 pkt MNiSW

Wspdtautorstwo koncepcji i metodologii rozwigzania problemu zaprezentowanego
w artykule. Przeprowadzit krytyczny przeglad literatury i opracowat zintegrowany
system sterowania oparty na regulatorze liniowo-kwadratowym oraz ukfadzie
przewidywania ruchu platformy dla zadania podejscia i ladowania smiglowca na
ruchomej platformie o ograniczonych wymiarach. Zaprojektowat i stroit system
sterowania w celu realizacji predefiniowanej misji. lest wspotautorem strategii
podejscia i ladowania Smigtowca na ruchomej platformie o ograniczonych
wymiarach. Jest autorem kampanii testowej i analizy otrzymanych wynikdw. Jest tez
gtéwnym autorem artykutu.

Kopyt A. (40%). Topezewski S. (40%). Zugaj M. (10%), Bibik P. (10%): "An Automatic
System for Helicopter Autopilot Performance Evaluation", Aircraft Engineering and Aerospace
Technology, Vol. 91 No. 6, pp. 880-885, 2019. doi: 10.1108/AEAT-07-2018-0190, 70 pkt
MNiSW
Wspdtautor koncepcji przedstawionej w artykule oraz zastosowanej metodologii
badan. Autor opracowania i strojenia systemu sterowania na potrzeby testow. Jest
wspotautorem analizy wynikow badan.

Artvikuly w wydawnictwach pokonferencyinych

Wasniewska S. (80%), Topczewski S. (20%): "Non-linear Approach for Unmanned
Compound Helicopter Control", 49" European Rotorcraft Forum, Germany, 5-7"" September,
2023, 5 pkt MNiSW

Wspotautorstwo koncepcji rozwigzania problemu naukowego zaprezentowanego

w artykule. Odpowiadat za uzyskanie finansowania dla przeprowadzonych prac oraz
nadzorowat te prace.

Topezewski S. (30%), Bibik P. (10%), Wasniewska 8. (30%), Cio¢ T. (30%): "Automatic
Flight Control System for the Small-Scale Compound Helicopter", 48th European Rotorcraft
Forum 2022, Associazione Italiana di Aeronautica e Astronautica (AIDAA), 2022, ISBN 978-
1-7138-7029-6, 5 pkt MNiSW

Wspdtautorstwo koncepcji i metodologii rozwigzania problemu zaprezentowanego

w artykule oraz spdjnej serii testow. Byt tez odpowiedzialny za pozyskanie
finansowania dla przeprowadzonych prac oraz nadzorowat te prace.

Zugaj M. (45%), Topezewski S. (30%). Bibik P. (15%), Rostowicz A. (5%), Matecki J. (5%):
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"The Stability Augmentation System for a Helicopter Landing on a Vessel Deck", 47th
European Rotorcraft Forum, United Kingdom, 7-9th September, 2021, 5 pkt MNiSW

Wspotautorstwo koncepcji | metodologii badan przedstawionych w artykule oraz
analizy i syntezy dostepnej literatury.

W przedstawionych pracach zawarto wyniki badan z zakresu ukladéw automatycznego
sterowania $miglowcow ze szczegdlnym uwzglednieniem ladowisk o ograniczonej

powierzchni i1 bedacych w ruchu. Prace mozna zakwalifikowa¢ do trzech obszarow:

v projektowanie zintegrowanych ukladéw sterowania, w celu realizacji zlozonych misji
przelotu, podejscia i ladowania smiglowcow na ruchomych platformach o ograniczonych
wymiarach, dla ktorych podstawowe funkcjonalnosci dostgpnych autopilotow nie sg
wystarczajace;

v projektowanie ukladéw sterowania automatycznego dla elektrycznych $miglowcow
bezzalogowych w celu oceny i optymalizacji efektywnosci energetycznej $miglowca
podczas realizacji manewrow;

v projektowanie zintegrowanych uktadéw automatycznego sterowania dla $smiglowcow w

ukfadach zespolonych.

Pierwszy obszar badawczy wymagal przeprowadzenia wieloetapowych dziatan laczacych
prace z zakresu: metod sterowania automatycznego i ich integracji, modelowania ruchu
$miglowcow, projektowania parametréw misji i procedur, przewidywania ruchu ruchomych
ladowisk, badania wplywu dostepnosci i1 dokladnosei informacji nawigacyjnych na dziatanie
autopilotow i uktadow stabilizacji opartych o rozne metody sterowania, badania wplywu
doktadnogei pracy elementéw wykonawczych na jako$¢ pracy ukladdéw automatycznego
sterowania. Efektem prac jest opracowanie skalowalnego, zlozonego systemu sterowania
stuzacego do automatycznego lgdowania smigloweca na ruchomych platformach
o ograniczonych wymiarach, przetestowanego dla zwalidowanego modelu s$miglowca

o ukladzie klasycznym.

Obszar drugi wymagat przeprowadzenia prac z zakresu: opracowania systemu automatycznego
sterowania dla bezzalogowego $miglowca o napedzie elektrycznym o ukladzie klasycznym
w celu wykonania powtarzalnych testéw zuzycia energii przez $miglowiec, opracowania
modelu zespotu napedowego smiglowca i jego integracji z modelem ruchu smiglowca, a takze
przeprowadzenia kampanii testowej pokazujgce] zuzycie energii przez $miglowiec podczas
wykonywania okres§lonych manewréw, z réznymi parametrami lotu. Efektem prac jest
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opracowanie systemu stuzacego do optymalizacji planu misji pod katem zuzycia energii,
a takze do optymalizacji projektowanych $miglowcow i ukladéw automatycznego sterowania

lotem.

Trzeci obszar skoncentrowany byl na: przeprowadzeniu prac w zakresie opracowania
i integracji metod automatycznego sterowania dla émiglowcow o ukladach nieklasycznych =
zespolonych. Analizowano dwa uklady bezzalogowego $miglowca z napgdem elektrycznym -
uklad klasyczny z dodatkowym $miglem pchajacym, a takze zlozony uklad zintegrowany
z zabudowanymi dodatkowymi skrzydiami, dwoma $miglami ciggnacymi i stabilizatorami na
belce ogonowej. Efektem prac jest opracowanie zintegrowanych ukladéw automatycznego
sterowania, opartych zaréwno o algorytmy klasycznej teorii sterowania, a takze o uczeme
maszynowe.

Oprocz wyzej opisanej aktywnosci naukowej po uzyskaniu ostatniego awansu naukowego
Habilitant jest wspdélautorem czterech rozdzialéw w opracowaniach monograficznych,
czterech artykuléw w wysoko punktowanych wydawnictwach i recenzowal 25 publikacji

w wigkszosci dla wydawnictw zagranicznych.

Podstawowe dane bibliometryczne

Na podstawie dokumentu opracowanego przez Oddzial Informacji Naukowej i Analiz
Bibliometrycznych Biblioteki Gtéwnej Politechniki Warszawskiej wynika, ze wg nizej
wymienionych baz, dorobek Kandydata mozna przedstawic nastgpujaco:

Web &Science — liczba cytowan bez autocytowan - 34, Indeks Hirscha bez autocytowan - 3;
Scopus — liczba cytowan bez autocytowan — 46, Indeks Hirscha — 4;

Google Scholar — liczba cytowan bez autocytowan —58, Indeks Hirscha bez autocytowan — 4.

Sumaryczny Impact Factor na podstawie bazy JCR - 14,993

Whiosek: Uwazam, ze przedstawione publikacje stanowigq istotny wkiad w rozwdj dyscypliny
Inzynieria Mechaniczna, twlaszcza w zakresie infynierii lotniczej i kosmicznej. Mogq takze
stanowic¢ punkt wyjscia do podjecia dalszych badar np. w zakresie hybrydowych latajgcych
statkow powietrznych Iqczqcych cechy staloplatow i wiroplatéw, a takie statkow
powietrznych transportu osobistego (Urban Air) — ten obszar badan i konstrukcji statkow
powietrznych bardzo szybko si¢ w chwili obecnej rozwija. Dane bibliometryczne sq na

poziomie akceptowalnym w postgpowaniu kwalifikacyjnym w dyscyplinie infynieria



mechaniczna. Wvydawniciwa publikacji sq réwnie; reprezentatywne dla jakosci

prowadzonego postepowania.

Informacja o wykazywaniu sie istotng aktywnoécia naukowa w wiecej niz jednej uczelni,

instytucji naukowej, w szczegdlnoéci zagranicznej

Artykutly [1][3][4][5][8] (wg wykazu opracowanego przez habilitanta — taka numeracja bedzie
stosowana w dalszej czedci recenzji) sg bezpodrednim wynikiem Jego wspolpracy w ramach
zatrudnienia w Politechnice Warszawskiej z firma Leonardo i Centrum Techniki Okretowej
w Gdansku, w ramach projektu , Przystosowanie opcjonalnie pilotowanego smiglowca do
wykonywania misji morskich” (HELIMARIS), w ktorym Kandydat byt wykonawca w latach
2018-2020. Projekt byl finansowany przez NCBIR ze érodkéw Europejskiego Funduszu
Rozwoju Regionalnego. W ramach projektu rozszerzono mozliwosci operacyjne $migltowca
SW-4 SOLO w wersji zalogowej lub bezzalogowej przez opracowanie jego wersji morskiej.
W projekcie Kandydat opracowal zintegrowany uklad automatycznego sterowania tego
$miglowca dla zadan morskich, w tym lgdowania na ruchomym poktadzie okretu. W ramach
projektu wspolpracowal z inzynierami i pilotami do$wiadczalnymi firmy Leonardo w celu
opracowania ukiadu automatycznego sterowania oraz specjalistami z Centrum Techniki
Okretowej w celu przygotowania ukiadu przewidywania ruchu okretu. Jest autorem czterech
raportéw technicznych. Wyniki prac byly prezentowane trzykrotnie na konferencji
miedzynarodowe] European Rotorcraft Forum (ERF) w latach 2018, 2019 i 2021 oraz
trzykrotnie w latach 2018, 2020 i 2022 na konferencji miedzynarodowej Research and
Education in Aircraft Design (READ).

Publikacje [6][7] powstaly w wyniku wspolpracy Kandydata z firmg Boeing w dwdch
projektach badawczych w ktorych pehit funkcje kierownika projektow. W ramach pierwszego,
przyznanego przez tg firme w 2022 roku pt. ,, Automatic Control of a Compound Helicopter”,
wspdlnie z zatrudnionymi studentami opracowano i przetestowano uklad automatycznego
sterowania dla smiglowca w ukladzie zespolonym z dodatkowym $miglem pchajgcym. Wyniki
prac zostaly przedstawione na konferencji miedzynarodowej European Rotorcraft Forum
(ERF) w roku 2022. Ponadto ztozono do recenzji artykut pt. ,.Integrated Automatic Control of
the ARCHER Compound Helicopter" do czasopisma IEEE Access (IF 3.9, 100 pkt MNiSW).
W ramach drugiego projektu przyznanego w 2023 roku na kontynuacje tych prac, opracowano

uklad automatycznego sterowania dla smiglowca zespolonego z dodatkowymi skrzydtami,



dwoma $miglami ciggngcymi i stabilizatorami na belce ogonowej. System oparto o algorytmy
sztucznej inteligencji uczenia ze wzmocnieniem. Wyniki prac przedstawiono na konferencji
migdzynarodowej European Rotorcraft Forum (ERF) w roku 2023. Aktualnie wyniki stuzg

takze do napisania pracy magisterskiej przez studentke bioraca udzial w projekcie.

Artykut [2] opracowano realizujgc prace w ramach projektu ,Inicjatywa Doskonalosci -
Uczelnia Badawcza" na Politechnice Warszawskiej pt. ,, Opfymalizacja zuzycia energii
bezzalogowego $miglowca z napedem elektrycznym podczas wykonywania zadan startu,
przelotu po zadanej trasie i lgdowania (HELINERGY)", prowadzonego w latach 2021-2023,
ktorego kierownikiem byl Kandydat. Projekt byl realizowany we wspolpracy Zakladu
Automatyki i Osprzetu Lotniczego Instytutu Techniki Lotniczej i Mechaniki Stosowanej
Politechniki Warszawskiej z Zakladem Napedu Elektrycznego Instytutu Sterowania
i Elektroniki Przemystowej Politechniki Warszawskiej. W ramach przeprowadzonych prac
opracowano dedykowany ukliad automatycznego sterowania dla smigtowca ARCHER, ktory
zintegrowano z modelem ruchu $miglowca opracowanym w s$rodowisku FLIGHTLAB.
Opracowano takze dedykowane stanowiska testowe ukladu napgdowego $§miglowea (w tym
przekladni, silnika, sterownika silnika i zespotu zasilajgcego), wyznaczono mapg sprawnosci
badanego uktadu napedowego. Przeprowadzono badania w locie w celu walidacji dziatania
opracowanego systemu oraz testy zuzycia energii przez émiglowiec dla réznych stanéw lotu.
Wyniki prac przedstawiono w zlozonym do recenzji artykule pt. ..[Energy Optimization of
Rotary-wing UAV by Regulation of Main Rotor Speed and Collective Pitch" do czasopisma
IEEE Transactions on Aerospace and Electronic Systems (IF 3.491, 140 pkt MNiSW). Wyniki

prac postuzyly takze do napisania prac magisterskich przez dwéch studentow.

Obecnie Kandydat pelni role kierownika zadan w projekcie pt. ,, Opracowanie zaawansowanej
technologii  autonomicznych rojow dronéw na potrzeby cyfrowego zabezpieczenia
infrastruktury krytycznej, doraznej aplikacji inspekcyjnej i innowacyjnej rozrywki kreatywnej
(STARLING)", dotyczacym opracowania i wdroZenia koncepcji sterowanego roju dronow dla
zapewnienia komunikacji i dostepu do internetu na rozlegtym terenie. Projekt
wspotfinansowany jest przez NCBiR w ramach konkursu 1/1.1.1/2022 - Szybka sciezka -
Innowacje Cyfrowe. Projekt realizowany jest przez pracownikéw Politechniki Warszawskiej
i Politechniki Slaskiej. a nadzorowany przez firme Rogoz. Prace, ktére nadzoruje habilitant
obejmujg zagadnienia opracowania algorytméw zachowan i sterowania roju dronow

w wariancie z dronami liderami i bez nich, opracowania oprogramowania modufu obstugi



poszczegolnych drondéw, opracowania scenariuszy lotu roju dronéw dla zapewnienia

komunikacji internetowej nad okreslonym obszarem oraz dla misji przeszukiwania terenu.

W latach 2021-2023 habilitant uczestniczyl w realizacji projektu pt. "Uniwersalny modul
inercyjnej nawigacji zliczeniowej (IMU) do ukladow sterowania i naprowadzania rakiet
(NAVIMU)" finansowanego przez NCBiR w ramach Konkursu nr 1/SZAFIR/2020. Liderem
projektu jest Politechnika Warszawska, a konsorcjantami firmy SpaceForest sp. z 0.0. oraz
Korbowo sp. z 0.0. Celem projektu bylo opracowanie nowego modulu inercyjnej nawigacji
zliczeniowe] (IMU) opartego na czujnikach typu MEMS przeznaczonego do sterowania
i naprowadzania rakiet. W projekcie zalozono osiggniecie szostego poziomu gotowosci
technologicznej. W projekcie habilitant opracowat algorytm dziatania nawigacji zliczeniowej
dla zaprojektowanego czujnika oraz opracowal dwustopniows filtracje sygnaléw w oparciu
o filtracje Kalmana. Uklad zoptymalizowano pod katem dzialania na rakietach niewirujgeych

1 wirujacych. Wyniki prac zamieszczono w raporcie technicznym.

W latach 2017-2018 Kandydat byl wykonawea w projekcie pt. ,,Rozwdj technologii uktadéw
wykonawczych sterowania dla rakiet". Projekt byl finansowany przez NCBIiR w ramach
Konkursu nr 8/2016, a jego celem byl rozwdj kompetencji krajowych podmiotéw w zakresie
technologii ukladéw wykonawczych sterowania rakiet. Praca byla zlecona Politechnice
Warszawskiej przez firm¢ MESKO S.A. W ramach projektu habilitant opracowal algorytm
sterowania rakiety 208mm w oparciu o metody sterowania proporcjonalnego z zadang do
osiagniecia w przestrzeni trajektoria. Nastgpnie zintegrownie go z modelem dynamicznym

rakiety. Wyniki prowadzonych prac badawczych zamieszczono w raporcie technicznym.

Kandydat byl wykonawecg w miedzynarodowym projekcie finansowanym przez Unie
Europejskg w ramach programu Horyzont 2020 (H2020) pt. ., Operational Network of
Individual Observation Nodes (ONION)" w latach 2016-2017. Projekt dotyczyl analizy
dystrybucji funkcjonalnosci réznego typu satelitbw w wielu wspdlpracujacych ze soba
wezlach.

W projekcie Kandydat analizowal mozliwosci perspektywicznego wykorzystania
nanosatelitow w systemach obserwacji ziemi, w tym systemow federacyjnych. Wyniki prac
zostaly opisane w jednym artykule konferencyjnym, jednym artykule w czasopismie IEEE
Access (IF 3.367) oraz zostaly wygloszone dwa referaty na 4th International Federated and

Fractionated Satellite Systems Workshop, Rome, Italy, 2016.

Kandydat ma udokumentowang wspolprace z nastepujgcymi podmiotami: Thales Alenia
Space, Deimos, Acri ST, Universitat Politecnica de Catalunya, Skolkovo Institute of Science
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and Technology, a takze Spacetec Partners. Bral takze udzial w wizycie studyjnej w firmie
Thales Alenia Space w Cannes, Francja, w czasie ktorej przedstawial architekturg
perspektywicznego, federacyjnego systemu satelitarnego opartego o rézne typy satelitow

w oparciu o analizg potrzeb i wymagan docelowych grup uzytkownikow.

W latach 2015-2018 Kandydat byl wykonawcg w projekcie pt. ,.Bezzalogowe Platformy
Ladowe (BPL)", finansowanym przez NCBIR, w ramach konkursu 4/2013. Projekt byt
realizowany w ramach konsorcjum Oérodek Badawczo-Rozwojowy Urzadzen Mechanicznych
(lider), Politechnika Slaska, Politechnika Warszawska, Przemystowy Instytut Automatyki
i Pomiarow PIAP, Wojskowa Akademia Techniczna, Wojskowy Instytut Techniki Pancernej
i Samochodowej. Celem projektu bylo opracowanie sredniej platformy kotowej (800 kg)
stuzgcej do wykonywania szerokiego spektrum zadan - rozpoznawczych, transportowych

1 inzynieryjnych, w celu wsparcia zadan taktycznych w trudnym terenie.

W latach 2015-2016 Kandydat byt wykonawcg w miedzynarodowym projekcie finansowanym
przez Unie Europejska w ramach programu Seventh Framework Programme (FP7) pt.
wAdvanced Cockpit for Reduction Of StreSs and workload (ACROSS)". Projekt byl
realizowany w ramach konsorcjum skladajacego sie z 35 podmiotéw europejskich. W tym
samym czasie byl tez wykonawca w projekcie "Metodyka syntezy systemu sterowania statkiem
powietrznym z uwzglednieniem sytuacji podwyzszonego ryzyka (MYSTERY)" finansowanym
przez NCBiR w ramach konkursu PBS II. Projekt byl realizowany w ramach konsorcjum
Politechnika Rzeszowska im. Ignacego Lukasiewicza, Politechnika Warszawska, Instytut
Lotnictwa i EUROTECH. Konsorcjum utworzone przez O$rodek Badawczo-Rozwojowy
Centrum Techniki Morskiej (lider), Akademig Marynarki Wojennej, Politechnike Gdanska
i Politechnike Warszawska w latach 2014-2017 realizowalo projekt pt. , Autonomiczne
Platformy Nawodne (APN)", ktory byl finansowanym przez NCBiR, w ramach konkursu
4/2013. Kandydat by} cztonkiem zespotu badawczego.

Godng odnotowania jest aktywnos¢ naukowa Kandydata realizowana w podmiotach
o charakterze naukowym tak krajowych (Narodowe Centrum Badan i Rozwoju - NCBIR, Biuro
Polityki Gospodarczej i Rozwoju Regionalnego - EPRD, konkurs Innowator Mazowsza, Polish
Society of Aeronautics and Astronautics - PSAA), jak 1 zagranicznych (EU Horizon 2020
Robotics for Inspection and Maintenance - RIMA, Vertical Flight Society - VFS). Znaczaca
aktywnos¢ naukowa obejmowala takze prace w miedzynarodowym komitecie konferencji
European Rotorcraft Forum (ERF), a takze opracowywanie recenzji artykutéw publikowanych

w czasopismach naukowych i materiatach pokonferencyjnych. Kandydat nieprzerwanie od



2021 roku jestem ekspertem NCBIiR w zakresie oceny zlozonych wnioskow projektowych
i sprawozdan okresowych/koncowych w zakresie inzynierii mechanicznej, lotniczej
1 kosmicznej. Od tego tez roku jest ekspertem w konkursie ,,.Innowator Mazowsza" w kategorii
wInnowacyjny Naukowiec", organizowanego przez Marszatka Wojewodztwa Mazowieckiego.
Kandydat bylem ekspertem w konkursie finansowanym przez Unig Europejska Horizon 2020
Robotics for Inspection and Maintenance - RIMA (2nd call) i jako ekspert ocenial siedem
wnioskow projektowych dotyczacych réznych zastosowan rozwigzan robotycznych. Od 2022
roku Kandydat jest czionkiem miedzynarodowego komitetu (w sklad komitetu wchodzi
sumarycznie dziesieciu delegatéw z Niemiec, Wihoch, Francji, Niderlandow, Wielkiej Brytanii
1 Polski) najwigkszej w Europie konferencji European Rotorcraft Forum (ERF). Od 2023 roku
jest czlonkiem amerykanskiego stowarzyszenia wiroplatowego Vertical Flight Society (VFS)
oraz Polskiego Stowarzyszenia Aeronautyki i Kosmonautyki Polish Society of Aeronautics
and Astronautics (PSAA).

Whiosek: Kandydat przejawia istotng krajowg i migdzynarodowg aktywnosé naukowq
udokumentowang realizacjq projekiow badawczych w ramach konsorcjow oraz aktywnym
uczestnictwie w krajowych i miedzynarodowych stowarzyszeniach naukowych oraz

komitetach naukowych krajowych i miedzynarodowych konferencji.

Informacja o osiggnieciach dydaktycznych, organizacyjnych oraz popularyzujgcych
nauke

Habilitant jest doswiadczonym nauczycielem akademickim PW prowadzgcym zajecia
dydaktyczne na réznych poziomach ksztalcenia i w ich roznych formach od 2015 roku. Zajecia
te prowadzi w jezyku polskim i angielskim na kierunkach ksztalcenia: energetyka, lotnictwo
i kosmonautyka, automatyka i robotyka oraz Aerospace Engineering z nastgpujacych

przedmiotow:

= Aeronautical Systems I, Aircraft Systems Laboratory, Automatyka i Sterowanie w
Chlodnictwie, Awionika, Czujniki i Uklady Pomiarowe, Integracja Systeméw
Lotniczych, Laboratorium Systeméw Lotniczych, Podstawy Teorii Sygnatow,
Programowanie Sterownikow Przemystowych, Sensors and Measurements Systems,
Systemy Poktadowe II, Teoria Przetwarzania Sygnatow i Identyfikacja, Wyposazenie

Pokladowe.
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W przedmiotach Awionika, Programowanie Sterownikow Przemystowych i Wyposazenie
Pokladowego jestem kierownikiem przedmiotu co $wiadezy o darzeniu go wielkim zaufaniem
1 docenieniem Jego umiejetnosei dydaktyeznych. Co godne zauwazenia w toku realizacji
przedmiotow Awionika i Wyposazenie Pokladowe scisle wspolpracuje z firmami Airbus,
Boeing oraz General Electric co pozwala Mu na przekazanie studentom aktualnego stanu
wiedzy z zakresu techniki lotnicze;j.

Kandydat byl promotorem dwunastu prac dyplomowych: dziewieciu inzynierskich (w tym
trzech w jezyku angielskim) oraz trzech magisterskich. Trzy prace inzynierskie realizowane
byly we wspolpracy z dzialem awioniki firmy General Electric, wspolnie z dyplomantami

scisle wspotpracowat z firmg w zakresie konsultacji merytorycznych.

Na mocy uchwaly Rady Szkoly Doktorskiej Politechniki Warszawskiej od 2023 roku jest

czlonkiem i sekretarzem Komisji oceny srodokresowej tej szkoty.

Od poczatku 2023 roku jest pelnomocnikiem ds. projektéw Dyrektora Instytutu Techniki
Lotniczej i Mechaniki Stosowanej Wydzialu Mechanicznego Energetyki i Lotnictwa
Politechniki Warszawskiej. W ramach pelnomocnictwa Jego zadaniem jest wspdélpraca
z otoczeniem gospodarczym w zakresie pozyskiwania nowych projektow 1 funduszy na
badania, a takze wsparcie Dyrektora w zakresie strategii rozwoju Instytutu. Ciekawg inicjatywa
jest organizacja dofinansowania dla budowy symulatora samolotu Boeing 737 MAX. Budowa

tego symulatora wspoétfinansowana jest przez firme¢ Boeing.

Na mocy decyzji Rektora Politechniki Warszawskiej od 2021 roku kandydat pelni funkcjeg
Zastepcy Dyrektora ds. Lotnictwa Uczelnianego Centrum Badawczego Lotnictwa
i Kosmonautyki Politechniki Warszawskiej. Celem dziatania centrum jest organizacja zasobow
Politechniki Warszawskiej w celu realizacji interdyscyplinarnych projektow lotniczych
i kosmicznych, we wspélpracy z podmiotami zewnetrznymi. W ramach tego dzialania
Habilitant nawigzalem kontakt z Centralnym Portem Komunikacyjnym w zakresie nadzoru
bezzalogowych statkéw powietrznych w procesie nadzoru i inspekcji budowy lotniska oraz

nawigzal wspodlprace z francuskim osrodkiem badawczym dla sektora lotniczego ONERA.

Od 2019 roku na mocy decyzji Rektora Politechniki Warszawskiej petni funkcj¢ Kierownika
Programu Ksztalcenia Doktorantow w zakresie Technologii Rakietowych (obecnie Program
Ksztalcenia Doktorantow w zakresie Technologii Obronnoéci i Bezpieczenstwa). Program jest
realizowany przez rézne Wydzialy Politechniki Warszawskiej w ramach Szkoty Doktorskie;.

Uczestnicy programu w szczegdlnosci realizujg badania w zakresie technologii rakietowych.
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Przedmioty dla uczestnikoéw programu prowadza specjalisci z zakresu budowy rakiet i ich
napedow, systemow radarowych, systeméw nawigacyjnych, systemow sterowania,

aerodynamiki, materialow pednych, a takze polityki bezpieczenstwa.

W 2023 roku Kandydat byl cztonkiem komitetu organizacyjnego spotkania z firmami z branzy
lotniczej i targéw pracy ,,AeroDay", organizowanych przez Wydzial Mechaniczny Energetyki
i Lotnictwa Politechniki Warszawskiej. Wydarzenie obejmowatlo spotkanie studentoéw i innych
zainteresowanych osob z firmami z branzy lotniczej, miedzy innymi GE Aerospace, Boeing,

PLL LOT, LOT AMS, Instytut Lotnictwa, Sprint Air.

W 2019 roku Kandydat byt czlonkiem komitetu organizacyjnego 45-tej konferencji European
Rotorcraft Forum, ktora odbyla sie w Warszawie w dniach 17-19 wrzeénia. W konferencji
wziglo udzial dwustu trzynastu uczestnikéw, wygloszono sto dwadziescia sze$c referatdw.
W ramach konferencji zorganizowano dwie wizyty techniczne do Leonardo PZL-Swidnik oraz
Instytutu Lotnictwa. W tym samym roku bral rowniez udzial w projekcie "System
Edukacyjnych Zasobow Akademickich 1 Multimedialnych" finansowanym przez NCBiR.
Celem projektu bylo zwiekszenie efektywnosci nauczania poprzez opracowanie materiatow do
samoksztalcenia na potrzeby Platformy Przemystu 4.0. Dla potrzeb projektu przygotowat
materialy szkoleniowe oraz moduly sprawdzajgce dla tematu "Programowanie Sterownikow

Przemystowych".

W dniach 22-23 pazdziernika 2018 roku w Gmachu Giéwnym Politechniki Warszawskiej
odbyla sie otwarta wystawa polskich osiggnie¢ Lotniczych w 100-lecie Odzyskania
Niepodleglodci zatytulowana Per Aspera Ad Astra. Byla to jedna z najwigkszych imprez
lotniczych w Polsce w 2018r, ktorg szeroko komentowaly media o zasiggu krajowym. Celem
tego wydarzenia bylo przyblizenie zwiedzajacym historii polskiego lotnictwa, prezentacja jego

obecnego stanu i perspektyw rozwoju. Kandydat byl jednym z organizatoréw tej wystawy.

W ramach popularyzacji nauki dwukrotnie byl gosciem audycji radiowych. W dniu 13
wrzesnia 2022 roku w audycji Tréjka Przed Poludniem w Trzecim Programie Polskiego Radia
odpowiadal na pytania prowadzacego na temat rozwigzan autonomicznych w lotnictwie.
W dniu 18 pazdziernika 2019 roku w audycji Sprawy Warszawy w Radiu Kolor odpowiadat

na pytania prowadzgcego na temat przysziosci transportowych rozwiazan dronowych.

Za udzial Kandydata w popularyzacji nauki, a w szczegolnosci lotnictwa 1 kosmonautyki,

nalezy uzna¢ pelnienie od 2018 roku roli organizacyjnej w ramach spotkan Milodnikéw
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Polskiej Techniki Lotniczej tzw. Glasséwek (nazwa pochodzi od nazwiska tworey tych spotkan
dr. Andrzeja Glassa).

Podsumowanie: Habilitant ma znaczgcy dorobek dydaktyczny i ugruntowanq pozycje jako
nauczyciel akademicki w srodowisku Politechniki Warszawskiej. W uznaniu umiejetnosci
organizacyjnych rektor PW powierza Mu coraz to wigksze obszary dziatania w zakresie
organizacji nauki i dydaktyki. Habilitant wykazal si¢ tez duzq umiejetnosciq w zakresie

popularyzacji nauki i dydaktyki.

Inne informacje wazne z punktu widzenia postepowania awansowego

Kandydat umiejetnie podnosi swoje kompetencje migkkie uczestniczac w roznego rodzajach
kursach konczacych si¢ uzyskaniem certyfikatu lub egzaminem. Kursy te dotyczyly uzyskania
kompetencji menedzerskich, zarzadzania zmiang, zarzgdzania biurami programéw i projektow,
zarzgdzania portfolio programow i projektow, zarzgdzania programami, zarzgdzania
projektami w sposéb klasyczny i zwinny, zarzadzania ryzykiem, a takze prowadzenia

negocjacji: T tak odbyl kursy:

v Change Management Foundation - APMG International - identyfikator poswiadczenia
09852136-01-JRVB;

v P30® Foundation Certificate in Portfolio, Programme and Project Offices -
PeopleCert - identyfikator poswiadczenia GR6450066755T;

v MoP® Foundation Certificate in Portfolio Management - PeopleCert - identyfikator
poswiadczenia GR641005519ST;

v MSP® Foundation (4th Edition) Certificate in Programme Management - PeopleCert -
identyfikator poswiadczenia GR636023372ST;

v MoR® Foundation Certificate in Risk Management - PeopleCert - identyfikator
poswiadczenia GR6390082795T;

v MoR® Practitioner Certificate in Risk Management - PeopleCert - identyfikator
pos$wiadczenia GR6400034708T;

v AgilePM® Agile Project Management Foundation - APMG International -
identyfikator poswiadczenia 04336876-02-EGIA;

v PRINCE2® 5th Edition Foundation in Project Management - AXELOS Global Best
Practice;

v PRINCE2 Agile® Practitioner Certificate in Agile Project Management - PeopleCert -

identyfikator poswiadczenia GR649014400ST;
13



v Cykl trzech szkolen menedzerskich - Przywddztwo SLII Experience Blancharda,
Skuteczny Menedzer, Przywodztwo Zespolowe Blancharda - STL®;

v Prowadzenie negocjacji;

v Zarzadzanie rozproszonym zespolem pracownikow;

v Roczny kurs jezyka angielskiego dla kadry zarzadcze].

Trzeba podkresli¢, ze Kandydat ma szczegolne kwalifikacje formalne z zakresu efektywnego
wykonywanie obowiazkow kierowniczych 1 zwiazanych z zarzadzaniem projektami

badawczymi.

Na podstawie ocen czastkowych stwierdzam, ze Kandydat w pelni i jednoznacznie spelnia
warunki ustawowe' stawiane kandydatom w postepowaniu awansowym na stopien
naukowy doktora habilitowanego w dziedzinie nauk inZynieryjno-technicznej,
dyscyplinie inZynieria mechaniczna. Tym samym rekomenduje Radzie Naukowej
Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna Politechniki Warszawskiej prowadzenie dalszego

post¢powania awansowego.

fond i

! Art.219 ust.1 pkt 2 Ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. — Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce.
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